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El presente manual de explotacién (a continuacién como ME) esta destinado para ponerse al corriente de las
especificaciones técnicas y del principio de funcionamiento del indicador de la posicion del Indicador de Posicion
Digital ¥119256 (a continuacion como UP) con el fin de su explotacion y el mantenimiento correctos.

1 DESCRIPCION Y FUNCIONAMIENTO DEL PRODUCTO
1.1 Destino

1.1.1 El UP esté destinado para transformar la sefial del sensor del dispositivo de conmutacion del transformador
bajo la carga (a continuacion como conmutador) con el codigo digital, representar el numero de posicion del
conmutador en el dispositivo de lectura con la siguiente transformacion en la sefial andloga unificada de salida,
transmitir los resultados de transformacion en la Computadora personal con la explotacion del puerto RS-485.

La comunicacién con la Computadora personal se efectia de acuerdo con el protocolo de transmision de datos
MODBUS RTU.

La disponibilidad de los relés incorporados permite efectuar la conmutacion de los circuitos exteriores en caso
de reducir, superar, alcanzar los valores limite con la sefial de entrada del umbral de respuesta establecido,
conmutar el accionamiento en la posicion con un nimero mas alto 0 mas bajo.

La disponibilidad de la salida anéloga, de la salida RS-485 y de los relés incorporados se determina por el
consumidor durante el pedido.

El UP estd destinado para funcionar con los selsyn transmisores, con los sensores resistivos, los sensores de
corriente de la posicién y con el codificador rotatorio de las posiciones discretas del Y19256.

Con esto la alimentacidn del selsyn transmisor se puede efectuar tanto del UP como de la fuente exterior, lo que se
define durante el pedido.

1.1.2 EI UP esta destinado para la explotacion en las condiciones de los locales industriales fuera de las casas
de vivienda.

1.1.3 El UP no esta destinado para la explotacion en los locales con peligro de explosién y con peligro de
incendio.

1.1.4 El UP esté destinado para la explotacion a la temperatura del aire circundante desde —40 °C hasta +50 °C y la
humedad de aire de 80 % a la temperatura de 25 °C.

1.1.5 En lo referente a la proteccién del personal de mantenimiento contra el latigazo de corriente, el UP se
refiere a un equipo con la categoria de mediciones Ill segun GOST 12.2.091-2012.

1.1.6 En el UP esta ausente la comunicacidn galvanica entre los circuitos de entrada, de salida y los circuitos
de alimentacion.

1.2 Caracteristicas técnicas

1.2.1 El nimero de posicion del conmutador que se representa en el dispositivo de lectura para los sensores de
resistencia y de corriente es desde -99 hasta 99. Con esto el nimero de posiciones es no superior de 100.

El numero de posiciones del conmutador que se representa en el dispositivo de lectura para el selsyn transmisor
es desde -99 hasta 99, con esto el nimero de las posiciones no es superior de 100, o si esta seleccionado el régimen
de representacion en los grados de 0 a 359, con esto el numero de posiciones es siempre 360.

El nimero de posicién del conmutador, representado en el dispositivo de lectura para el codificador rotatorio de
las posiciones discretas del UP 9256 es desde -99 hasta 99, con esto el nimero de posiciones no es superior de 98.

Los numeros de las posiciones final e inicial se dan por el consumidor en el objeto, excepto el caso de
representacion en los grados para el selsyn transmisor (siempre desde 0 hasta 359).

1.2.2 En calidad de los sensores se pueden usar:

Sensor de resistencia:

- sefial de entrada - resistencia del conmutador. La resistencia sumaria del conmutador es desde 25 hasta 999
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Selsyn transmisor:

- sefial de entrada - sefial del selsyn transmisor. La posicion inicial y final se ajusta en el lugar de instalacion.

Sensor de corriente:

- sefial de entrada - corriente continua desde 0 hasta 20 mA.

Codificador rotatorio de las posiciones discretas del Y9256

- sefial de entrada:

- posicion del conmutador en el «grupo de contacto», hasta 14 posiciones a un codificador rotatorio.

El nimero de los codificadores rotatorios a un UP es no superior de 7 (corresponde a 98 posiciones).

- sefial de la salida BCD del Accionamiento de Regulacion de la Tension, hasta 99 posiciones. El nimero de
los codificadores rotatorios a un UP es uno.

El tipo del sensor lo selecciona el consumidor inmediatamente en el objeto de los que esta ajustado un UP
concreto.

1.2.3 La banda de variacién de la sefial analoga de salida del UP se puede seleccionar inmediatamente en el
objeto de los valores posibles: 0 - 5, £5, 4 — 20, 0 — 20 mA.

1.2.4 La banda de variacion de la resistencia de carga en la salida analoga es desde 0 hasta 500 Ohm para
las bandas 4 — 20 y 0 — 20 mA o desde 0 hasta 3 kOhm para la banda 0 — 5 y £5 mA.

1.2.5 Los relés incorporados en el UP permiten la tension conmutada hasta 400 V. La corriente conmutada es
hasta 120 mA.

1.2.6 La alimentacion del UP se efectua conforme una de las siguientes variantes:

-a) desde la fuente de tension de la corriente alterna de 220 V £10 % con la frecuencia de 50 Hz;

-b) desde la fuente de tension de la corriente alterna desde 85 hasta 264 V (valor nominal de 220 V) con la
frecuencia de 50 Hz o desde la fuente de tensién de la corriente continua desde 120 hasta 300 V (valor nominal de
220V);

-c) desde la fuente de tension de la corriente continua desde 18 hasta 36 V (valor nominal de 24 V);

-d) desde la fuente de tension de la corriente alterna de 110 V £10 % con la frecuencia de 50 Hz;

La variante de alimentacién lo determina el consumidor durante el pedido.

La alimentacion del selsyn transmisor se efectua:

- desde la fuente de tension incorporada de la corriente alterna de 24 V;

- desde la fuente de tension externa de la corriente alterna segun pedido del consumidor desde 12 hasta
250 V.

1.2.7 EI UP en las condiciones de transporte soporta la influencia de la temperatura desde -50 °C hasta
+50 °C, la humedad relativa de aire de 98 % a 35 °C.

1.2.8 La potencia consumida por el UP desde el circuito de alimentacion es no superior de 7,5 V-A.

1.2.9 Los UP se pueden producir en los cascos de plastico de dos ejecuciones constructivas: ejecucion E con
las dimensiones exteriores de 98x98x138 mm (panel frontal de 96x96 mm); ejecucién P con las dimensiones
exteriores de 120x120x138 mm (panel frontal de 120x120 mm).

Durante el pedido de UP, después de designar el tipo, se indica la ejecucién (YM9256E, YM9256P).

1.2.10 El peso del UP es no superior de 1,0 kg.

1.2.11 El grado de proteccion de la envoltura IP20 esta segun GOST 14254-96.

1.2.12 El plazo medio de servicio es no inferior de 10 afios.

1.2.13 El aislamiento eléctrico de los circuitos del UP soporta durante 1 minuto la accién de la tensién de prueba
practicamente de forma sinusoidal con la frecuencia de 50 Hz, el valor de la que esta indicado en la tabla 1.
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Tabla 1

Denominacién de los circuitos Tension de prueba, kV
Casco - red, todas las entradas, todas las salidas, 291
contactos de relé ’
Red - todas las entradas, todas las salidas, contactos
de relé 1,69
Todas las entradas - contactos de relé
Contactos de relé - todas las salidas 106
Todas las entradas - todas las salidas ’
Salida RS-485 - salida analoga 0,84
Observacién — Durante verificacion del aislamiento es necesario tomar en consideracion la
disponibilidad o la no disponibilidad de los circuitos de acuerdo con la modificacidn del indicador.

1.2.14 La resistencia eléctrica de aislamiento en los circuitos del UP indicados en la tabla 1, es no inferior de:
- 20 MOhm en las condiciones normales;
- 5 MOhm con el valor superior de la temperatura de las condiciones de funcionamiento.

1.3 Composicion del producto
1.3.1 El juego de entrega del UP esta formado por:

Indicador de la posicion -1un.
Certificado técnico -1¢€j.
Manual de explotacion -1¢f"
Disco compacto con el software de demostracion

(en caso de disponibilidad del puerto RS-485) -1un*
Caja de embalaje -1un.

Observacion - *Durante la entrega a una direccién se entrega 1 €j. para cada 3 indicadores de posicion.
1.4 Estructura y funcionamiento

El UP consiste constructivamente en los siguientes centros: el casco, el panel frontal, el circuito impreso de
procesamiento y alimentacion, el circuito impreso de indicacion, el circuito impreso de salida analoga, la interfaz
RS-485y los relés.

El casco, el panel frontal estan hechos del material de aislamiento.

La fijacion del UP en el cuadro se efectua con ayuda de cuatro fijadores que se entregan junto con el UP.

Algoritmo de funcionamiento de los relés incorporados:

El relé K1 «Limite superior alcanzado» se cierra al alcanzar el nimero de la posicion final.

El relé K2 «Superaciéon del umbral dado» se cierra al alcanzar o superar el umbral establecido por el
conmutador.

El relé K3 «Disminucion del umbral dado» se cierra al alcanzar o disminuir el umbral establecido por el
conmutador.

El relé K4 «Limite inferior alcanzado» se cierra al alcanzar el nimero de la posicion inicial.

El relé K5 «Conmutacién hacia abajo» se cierra durante el tiempo desde 0.1 hasta 25 segundos (se da por el
consumidor) durante la conmutacion del cable en la posicidén con el nimero mas bajo.

El relé K6 «Conmutacion hacia arriba» se cierra durante el tiempo desde 0.1 hasta 25 segundos (se da por el
consumidor) durante la conmutacion del cable en la posicién con el nimero mas alto.

El hecho de accionamiento del relé se duplica en el panel frontal conectando los diodos luminiscentes
correspondientes.
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K1 «Limite superior alcanzado»

T / K2 «Superacion del umbral dado»
1

<«— K6 «Conmutacién hacia arriba»

A |
IR A

G‘.\:{? <— K5 «Conmutacion hacia abajo»
gL K3 «Disminucion del umbral dado»
">~ K4 «Limite inferior alcanzado

Al valor inferior de la salida anéloga le corresponde el nimero de la posicién inicial del conmutador, al valor
superior de la salida analoga le corresponde el nimero de la posicion final del conmutador.

En caso de disponibilidad del puerto RS-485, en el panel frontal se instalan dos diodos luminiscentes
«Transmisiony»:

? 13 Transrr\1l Eri(c';)gc:o <o
T
[ o L L

I T
dk,

El «Verde» se enciende cuando el UP ha recibido los datos en el puerto RS-485, el «rojo» se enciende
cuando el UP responde.

El esquema eléctrico de conexion se muestra en el anexo A.

La descripcion de los regimenes de indicacién del Amplificador operacional (OP-AMP) se muestra en el

anexo B.
La descripcion del protocolo de transmision de datos se muestra en el anexo C.

1.5. Marcacion y plomadura

1.5.1 En el panel frontal del UP estan aplicados:

- tipo y ejecucion constructiva;

- marca comercial y nombre del productor;

- diodos luminiscentes del estado del relé;

- diodos luminiscentes de la comunicacién con el puerto RS-485;

- botones «Aumentar» y «Disminuir», designados como «1» y «|»;

- nombre abreviado del boton SELECCION «V»;

- inscripcién «Producido en Bielorrusiay.

1.5.2 En el panel trasero del casco estan aplicados:

- destino funcional de los contactos;

- tensidn del selsyn transmisor (en caso de disponibilidad);

- designacion de la corriente, unidades de medicion y valores nominales de la tension, de la frecuencia de
alimentacion y de la potencia consumida del circuito de alimentacion;
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- simbolo «jAtencion!y;

- cddigo digital de ejecucion del UP.

- numero de orden segun sistema de numeracion del productor, donde dos primeros digitos son los del afio de
produccion.

2 USO SEGUN DESTINO
2.1 Medidas de seguridad

2.1.1 El personal admitido para el trabajo con el UP debe estar puesto al corriente de las «Reglas de
explotacion técnica de las instalaciones eléctricas de los consumidores» aprobadas por la Supervision estatal de
energia, y por las reglas de seguridad durante el trabajo con las instalaciones hasta 1000 V.

2.1.2 Esta prohibido:

a) usar el UP en las condiciones y regimens que se distinguen de los indicados en el presente manual de
explotacion;

b) efectuar las conexiones exteriores sin haber desconectado los circuitos de alimentacion, las sefiales de
entrada y salida;

c) usar el UP en caso de roturas de los cables de conexion exterior.

2.1.3 El factor peligroso es la tension de alimentacién, la tension, el relé conmutado y la alimentacién del
selsyn transmisor.

Las medidas de proteccion contra el factor peligroso es la comprobacién de la resistencia eléctrica del
aislamiento.

En caso de aparecer las situaciones de emergencia y de los regimenes de funcionamiento, es necesario
desconectar el UP de inmediato.

2.1.4 La proteccion contra incendios en los locales donde se usa el UP se debe alcanzar por:

a) la aplicacion de las instalaciones automaticas de sefializacion contra incendios;

b) la aplicacion de los medios de extinction de incendios;

c) la organizacion de la informacion a tiempo y la evacuacion de la gente.

2.1.5 EI UP se debe aplicar en las condiciones que corresponden al grado de contaminacion 1 segun GOST
12.2.091-2012.

2.2 Preparacion para la explotacion

2.2.1 Antes de comenzar a usar el UP, es necesario estudiar atentamente el presente Manual de explotacion.

2.2.2 En caso si antes del periodo de explotacion el UP se encontraba en las condiciones climaticas que se
distinguen de los de funcionamiento, es necesario mantener el UP por lo menos durante 4 horas a la temperatura
desde 15 hasta 25°C y la humedad del aire circundante desde 30 hasta 80 %.

2.2.4 Antes de instalar el UP en el lugar de funcionamiento es necesario comprobar el caracter correcto de
ajuste de los parametros (ver Anexo b), y en caso necesario corregirlos.

2.2.5 Fijar el UP en el panel con ayuda de los fijadores.

2.2.6 Para poner en la explotacién es necesario:

- conectar los circuitos de entrada, los circuitos de alimentacion y los circuitos de salida;

- por medio de conexidn de los aparatos de conmutacién suministrar al UP |a tension de alimentacion y
la sefial de entrada.

3 MANTENIMIENTO TECNICO

3.1 La supervision de explotacion del funcionamiento del UP se efectia por las personas que son
responsables por este equipo.

3.2 Revision preventiva-planificada
La revision preventiva-planificada (RPP) se efectua dentro de los plazos previstos por la instruccion del
consumidor.
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Orden de la RPP:

- desconectar los circuitos conectados;

- efectuar la revision exterior del UP, con ayuda de la traperia seca eliminar del casco la suciedad y la
humedad;

- convencerse de ausencia de los dafios mecanicos del UP.

4 ALMACENAMIENTO

4.1 El almacenamiento del UP en los almacenes se debe efectuar en los estantes en el embalaje del
productor a la temperatura del aire circundante desde 0 hasta 40 °C y a la humedad relativa de aire no superior de
80 %. En los locales de almacenamiento no debe haber el polvo, bien como los gases y vapores que causan la
corrosion.

4.2 El almacenamiento del UP sin embalaje se debe efectuar a la temperatura del aire circundante desde 10 °C
hasta 35 °C y la humedad relativa de aire de 80 % a 25 °C.

5 TRANSPORTE

5.1 Durante la operacion de carga, de descarga y el transporte es necesario guiarse por los requerimientos
estipulados con los signos de manipulacién «Parte superior» y «Fragil. Con cuidado» aplicados a la tara de
transporte.

5.2 El transporte del UP se puede efectuar en los medios de transporte cerrados de cualquier tipo a la
temperatura desde -50 °C hasta +50 °C.

6 GARANTIAS DEL PRODUCTOR

6.1 El productor garantiza la correspondencia del UP a los requerimientos del presente manual de explotacién
con la observacion de las condiciones de explotacion, de almacenamiento y de transporte.

6.2 El plazo de garantia de explotacion es de 18 meses desde el dia de puesta en explotacion.

6.3 El plazo de garantia de almacenamiento es de 6 meses desde el momento de produccion.

7 DIRECCION DEL PRODUCTOR

Republica Bielorrusia

210601 ciudad de Vitebsk, calle S. Pankovoy 3, «Energo-Soyuzy, S. L., www.ens.by
tel./fax: (10375212) 67-72-77, 67-72-30; e-mail: energo@vitebsk.by

departamento commercial: tel./fax: (10375212) 67-75-76, 67-75-80, 67-75-98, 67-75-78
e-mail: energo-soyz2@yandex.ru, energo1@ens.by
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ANEXO A
(de informacion)

< Salida
£ RS 485 analoga
8 Kl K2 K3 K4 K5 Ké A B - +
? 2 2 2 2. %2 9 2 2 2 ¢
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YT 9256P
1|2 4| 5|6|7|8| 9|10 1]|12[13]|P
g ) X1 0X2 oX3 OX4
Red
R
— conmutador;

- relé «Limite superior alcanzadoy;

- relé «Superacién del umbral dadoy;
— relé «Disminucién del umbral dado»;
— relé «Limite inferior alcanzado;

— relé «Conmutacion hacia abajoy;

- relé «Conmutacién hacia arribay;

El simbolo «P» sobre el fondo gris: esta salida esta disponible solo en el UP con la ejecucidn constructiva «P»

Figura A.1 — Esquema eléctrico de conexion para el UP

con el uso del sensor resistivo
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< Salida
S Rs 485 analoga
S KIK2 KEKIKSKSE A B - +
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1415|116 |17 (18 |19 |20 |21 (22 |23 |24 |25 |26 | P

B

i

Y11 9256P

112 | 345678910112 13| P

) ) 6 & 6 & &
Red C2 C1 P3 P2 P1
Selsyn
K1 - relé «Limite superior alcanzado»;
K2 — relé «Superacion del umbral dadoy;
K3 — relé «Disminucion del umbral dadoy;
K4 — relé «Limite inferior alcanzadoy;
K5 — relé «Conmutacién hacia abajoy;
K6 - relé «Conmutacion hacia arribay;

El simbolo «P» sobre el fondo gris: esta salida esta disponible sélo en el UP con la ejecucion constructiva «P»

Figura A.2 — El esquema eléctrico de conexién para el UP
durante el uso del selsyn transmisor
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K5
K6

= Salida
£ RS 485 analoga
O Kl K2 K3 K4 K5 Ké A B - +
? 9 9 92 9 9 % ? 2 ¢ 9
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L)Y
Y1 9256P
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Red
- +

Entrada de la corriente

- relé «Limite superior alcanzado»;

- relé «Superacién del umbral dadoy;
— relé «Disminucién del umbral dado»;
—relé «Limite inferior alcanzadoy;

— relé «Conmutacion hacia abajoy;

- relé «Conmutacién hacia arribay;

El simbolo «P» sobre el fondo gris: esta salida esta disponible sélo en el UP con la ejecucion constructiva «P»

Figura A.3 - El esquema eléctrico de conexion para el UP
durante el uso del sensor de corriente
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K4
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K6

Salida

é RS 485 analoga
8 K1 K2 K3 K4 K5 Kb A B - +
A S S S R S ¢ ) O S S |
14 (15|16 |17 [ 18 | 19|20 | 21 23|24|25|26| P
1 3 516|789 )10|11(12|13| P
! ! X19X2§ X31 X4
Red
B -]
w § ol vl

- relé «Limite superior alcanzado»;

— relé «Superacién del umbral dadoy;
— relé «Disminucién del umbral dadoy;
—relé «Limite inferior alcanzadoy:;

— relé «Conmutacion hacia abajoy;

- relé «Conmutacién hacia arribay;

El simbolo «P» sobre el fondo gris: esta salida esta disponible sélo en el UP con la ejecucion constructiva «P»

Figura A.4 — El esquema eléctrico de conexion del UP
al accionamiento por motor M3-4
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K2
K3
K4
K5
K6

Salida

- RS 485 anéloga
S KIK2K3KIKEKS6 A B - +
? 9 9 % % ¢ ¢ ? 9 9 %
1411516 |17 |18 (19| 20 | 21 23|24 | 25| 26
Y11 9256
1 3 5|16 |7 |8|9]|10]11 |12 13
I I
Red

Selsyn
transmisor BD-1404

iATENCION! Durante la ejecucion del UP9256 con la fuente
incorporada de alimentacion para el selsyn transmisor, no se
puede usar la alimentacion exterior para el selsyn transmisor.

— relé «Limite superior alcanzadoy;

— relé «Superacién del umbral dadoy;

— relé «Disminucién del umbral dado»;
— relé «Limite inferior alcanzado;

— relé «Conmutacion hacia abajoy;
- relé «Conmutacion hacia arribax;

El simbolo «P» sobre el fondo gris: esta salida esta disponible sélo en el UP con la ejecucidn constructiva «P»

Figura A.5 - El esquema eléctrico de conexion del UP
al selsyn transmisor (alimentacion del selsyn transmisor del UP)
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Salida

2 RS 485 analoga

8 Kl K2 K3 K4 K5 Ké A B - +

? ? ? 2 ? % 9 ? ? ? 2
14 (15(16 (17|18 | 19|20 | 21 23|24 |25|26

YI1 9256

1 3 5|6 |7|(8|9]|10|1[12]|13
S S

Red

Alimentacion

del selsyn transmisor

Selsyn
transmisor BD-1404

— relé «Limite superior alcanzadoy;

- relé «Superacién del umbral dadoy;
— relé «Disminucién del umbral dado»;
— relé «Limite inferior alcanzado;

— relé «Conmutacion hacia abajoy;
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Figura A.6 — El esquema eléctrico de conexion del UP

al selsyn transmisor (alimentacion exterior del selsyn transmisor)

El simbolo «P» sobre el fondo gris: esta salida esta disponible sélo en el UP con la ejecucion constructiva «P»
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K1 — relé «Limite superior alcanzadoy;

K2 — relé «Superacién del umbral dadoy;

K3 — relé «Disminucion del umbral dadoy;

K4 - relé «Limite inferior alcanzado»;

K5 — relé «Conmutacién hacia abajoy;

K6 - relé «Conmutacién hacia arribay;

El simbolo «P» sobre el fondo gris: esta salida esta disponible sélo en el UP con la ejecucion constructiva «P»

Figura A.7 — El esquema eléctrico de conexién del UP (alimetacion de ~110 V £10 %) al selsyn transmisor
(alimetacion de ~110 V) junto con BP220/110.
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Figura A.8 — Esquema eléctrico de conexion del UP (alimentacion de ~220 V +10 %) al selsyn transmisor
(alimentacion de ~110 V) junto con BP220/110.
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Conexion del YM9256-1 al accionamiento MR para el funcionamiento con la seial BCD

l
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Accionamiento MR

Figura A.9 — Conexion del YM9256-1 al accionamiento MR para el funcionamiento con la sefial BCD
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Conexion del YM9256-2 al accionamiento MR para el funcionamiento con la sefial BCD
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S6IM |1 ]2 |3 |4 |5]|86 |7

Accionamiento MR

Figura A.10 — Conexion del ¥I19256-2 al accionamiento MR para el funcionamiento con la sefial BCD
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Conexion del UP 9256-1 a los accionamientos que tienen el “grupo de contacto” en el que el numero
de contactos corresponde al numero de posiciones del accionamiento

Grupo de contacto
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Figura A.11 - Conexién del [1119256-1 a los accionamientos que tienen el “grupo de contacto” en el que el
numero de contactos corresponde al nimero de posiciones del accionamiento
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Conexion del UP 9256-2 a los accionamientos que tienen el “grupo de contacto” en el que el nimero del
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ANEXO B
(de informacion)

La descripcion de los regimenes de indicacion del dispositivo de lectura Y9256
El boton «B» que se encuentra en el panel frontal del UP, permite efectuar la seleccidon del régimen de

representacion en el dispositivo de lectura (a continuacion como OP-AMP).

Son posibles dos tipos de presionar el boton: la presion “de corta duracion” (hasta 1 segundo), la presion “de larga

duracién” (mas de 2 segundos)).

Al conectar el UP se encuentra en el régimen 1 — régimen de representacion del «Numero de posicion del

conmutadory.

En caso de una presion del boton «B» “de corta duracion” tiene lugar la seleccidn consecutiva de los regimenes de

representacion:

Régimen 2: Tipo de sensor;

Régimen 3: Numero de la posicion inicial;

Régimen 4: Numero de la posicién final;

Régimen 5: Valor de la sefial de entrada, que corresponde a la posicion inicial del sensor;
Régimen 6: Valor de la sefial de entrada, que corresponde a la posicion final del sensor;
Régimen 7: Funcionamiento del UP en caso de aparecer una situacion con error;
Régimen 8: Retraso de ajuste de la nueva posicion;

Régimen 9: Direccion de rotacion del selsyn transmisor;

Régimen 10: Umbral de relé a la disminucion;

Régimen 11: Umbral de relé a la superacion;

Régimen 12: Tiempo de accionamiento del relé «Conmutacion hacia abajoy;

Régimen 13: Tiempo de accionamiento del relé «Conmutacion hacia arriba;

Régimen 14: Tipo de la salida anéloga;

Régimen 15: Numero del dispositivo en la red,;

Régimen 16: Codigo de la velocidad de transmision;

Régimen 17: Prohibicion de la indicacion de transmision de datos segun RS485;
Régimen 18: Correccion por los puntos (es disponible solo en el régimen «programaciony);

Régimen 19: Contrasefia de entrada al régimen «programacion» (es disponible sélo en el régimen

«programacion»);

Luego por el ciculo comenzando desde el régimen 2. En caso de ausencia en el UP de algunas unidades

funcionales, sus parametros no se representan.
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La correccion de los parametros con ayuda de los botones en el panel frontal es posible en el régimen
«programacion». Para entrar al régimen «programacion» es necesario efectuar la presion «de larga duracion»
sobre los botones «1» y «|» al mismo tiempo.

T parpadea
o o/

| CI 1]
Ao

3 TN\
o parpadea

Luego es necesario introducir la contrasefia (por defecto «123»). La transicidn entre los digitos se efectta con
ayuda de presién «de larga duracion» sobre el botdn «B», y la correccion de los datos se efectla con ayuda de los
botones «T» - aumentar y «|» - disminuir. El punto parpadeante en el primer digito significa que el UP se
encuentra en el régimen «programacion». La contrasefia se puede encontrar dentro de los limites desde -99 hasta
999. Si en el régimen «programacién» no presionar los botones, entonces el UP va a pasar al régimen principal
dentro de 2 minutos.

Para la correccion del parametro representado es necesario hacer la presion «de larga duracién» sobre el
boton «B», con esto el UP va a pasar al régimen de correccion del pardmetro corriente. La transicion entre los
digitos se efectua también con ayuda de presion «de larga duracion» sobre el boton «By». Si al estar en el digito
derecho extremo (inferior) hacer la presién «de larga duracion» sobre el boton «B», entonces los datos nuevos se
almacenaran en la memoria de acceso aleatorio no volatil. La correccion de los datos se efectia con ayuda de los
botones «1» - aumentar y «|» - disminuir. Si el valor introducido de nuevo se encuentra fuera de los limites de los
valores admisibles, entonces el valor no se almacenara.

El brillo de luminiscencia del indicador cambia con ayuda de los botones «1» y «|» en el régimen 1. Para
conservar el brillo corriente es necesario efectuar la presién «de larga duracion» sobre el boton «B» en el régimen
1.

Régimen 1: Numero de posicion del sensor del accionamiento

T
T &K

I -
AT | M |

$ T
JL

Puede tomar los valores desde -99 hasta 99.

Durante el funcionamiento el UP puede comunicar sobre los errores. Con esto en el digito superior se
representa el simbolo «E».
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El cddigo representado en la pantalla se descifra por bits de siguiente manera:

bit 0 - la tension en las entradas C1y C2 es inferior a 40 % de la tension nominal de alimentacién del selsyn
transmisor;

bit 1 — esta ausente la corriente en el devanado de excitacion (sélo con la alimentacion del selsyn transmisor
del UP);

bit 2 — el sensor de posicion se encuentra en una zona indefinida (solo para los sensores resistivo y de
corriente).

bit 3 — el [1M9256 no esta detectado (durante el funcionamiento con [1119256)

Los demas bits son iguales a «0».

En caso de aparicion de un error el UP funciona de acuerdo con el valor establecido en el pardametro
«Funcionamiento del UP en caso de aparecer una situacion con error» (ver Régimen 7).

En caso de aparicion de un error el UP va a dejar el valor de posicion del accionamiento, el valor de la salida
analoga, el estado de relé en tal estado que habia inmediatamente antes de detectar el error.

Para ver el valor de posicion del accionamiento, que estaba inmediatamente antes de detectar el error, se
puede presionando «1» 0 «|» (en caso de representar el error la variacion del brillo es indisponible).

i
o &N

I |
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=

O
JL
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Régimen 2: Tipo de sensor

T
o &N

(Y
NN |

¢ W
JL

0 — sensor resistivo;

1 — selsyn transmisor;

2 - selsyn transmisor (representacion en los grados);

3 — Sensor de corriente;

4 — [1N9256 en el régimen «grupo de contacto»

5 - [1M9256 en el régimen de codificador rotatorio BCD (el contacto directo - cerrado es «1»)
6 - [1M9256 en el régimen de codificador rotatorio BCD (el contacto inverso - cerrado es «0»)

Durante la modificacion del tipo de sensor los siguientes parametros se establecen de acuerdo con la tabla B.1.
Tabla B.1

NUmero del tipo de sensor seleccionado de nuevo 0 1 2 3 4 5,6
NUmero de la posicion inicial 0 0 0 0 1 1
Numero de la posicion final 19 19 (359 |19 14 14

Valor de la sefial de entrada, que corresponde a la
posicion inicial del sensor

Valqr_c’je Ig sefial de entrada, que corresponde a la 500 1190 1359 [200 | 14 14
posicion final del sensor

Umbral de relé a la disminucién 2 2 2 2 2 2
Umbral de relé a la superacion 12 12 12 |12 12 12

0 0 0 |00 1 1

Durante la modificacion de los parametros: «Tipo de sensor», «NUmero de la posicion inicial», «Nimero de la
posicion final», «Valor de la sefial de entrada, que corresponde a la posicién inicial del sensor», «Valor de la sefial
de entrada, que corresponde a la posicion final del sensory, «Direccidn de rotacién del selsyn transmisor» tendra
lugar el recalculo lineal de las tablas interiores de acuerdo con la posicién inicial, la posicion final y los valores
dados, que corresponden a las posiciones inicial y final.

Con esto las tablas interiores para las direcciones de conmutacion de abajo arriba y de arriba abajo llegan a
ser iguales (ver Régimen 18).
Tabla interior - correspondencia al niumero de posicion del conmutador al valor de la sefial de entrada.
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Régimen 3: Numero de la posicién inicial

i
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Puede tomar el valor desde -99 hasta 99. El «Numero de la posicidn inicial» se debe distinguir del «Numero
de la posicion final». Ademas, la diferencia entre estos numeros debe ser no superior de 100. Para el tipo de
sensor 2 el «Numero de la posicion inicial» siempre es igual a 0. Por defecto ver la tabla B.1.

Régimen 4: Numero de la posicién final
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El «NUmero de la posicién final» se debe encontrar dentro de los limites desde -99 hasta 99. El «<Numero de
la posicion final» se debe distinguir del «NUmero de la posicidn inicial». Ademas, la diferencia entre estos numeros
debe ser no superior de 100. Por defecto ver la tabla B.1.

Para el tipo de sensor 2 el «<Numero de la posicion final» es siempre igual a 359.

Régimen 5: Valor de la sefial de entrada que corresponde al nimero de la posicién inicial.

e
o L L L

Puede tomar el valor segun el tipo de sensor:
- para el selsyn transmisor muestra el angulo de giro en los grados;
- para el sensor resistivo la resistencia en Ohm (desde 0 hasta 999 Ohm);
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- para el sensor de corriente en miliamperios (desde 0.0 hasta 20.0 mA).

En el régimen de programacion se puede modificar estos valores con dos modos:

- la presion «de larga duracion» sobre el boton «|» va a ajustar el valor de la sefial de entrada que
corresponde a la posicién inicial que es igual a la corriente;

- la presién «de larga duracién» sobre el botdn «B» va a permitir a introducir el valor a mano.

Por defecto ver la tabla B.1.

Régimen 6: Valor de la sefial de entrada que corresponde al nimero de la posicién final

T
-1

=
L

JL

Puede tomar el valor segun el tipo de sensor:

- para el selsyn transmisor muestra el angulo de giro en los grados;

- para el sensor resistivo la resistencia en Ohm (desde 0 hasta 999 Ohm);

- para el sensor de corriente en miliamperios. (desde 0.0 hasta 20.0 mA).

en el régimen de programacién se puede modificar estos valores con dos modos:

- la presion «de larga duracion» sobre el boton «t» va a ajustar el valor de la sefial de entrada que
corresponde al numero de la posicion final que es igual a la corriente;

- la presion «de larga duracion» sobre el boton «B» va a permitir con ayuda de los botones «1» «|» introducir
el valor a mano.

Para el tipo de sensor 2 el «Valor de la sefial de entrada que corresponde al nimero de la posicién final»
siempre es igual a 359 y no participa en el calculo del angulo. Para el tipo de sensor 2 se puede dar sélo el «valor
de la sefial de entrada, que corresponde al nimero de la posicién inicial» de hecho la desviacion.

rri
.

Por defecto ver la tabla B.1.

Régimen 7: Funcionamiento del UP en caso de aparecer una situacion con error

P
I
AURATENN W |
i'@'

El parametro «Funcionamiento del UP en caso de aparecer una situacion con error» puede tomar los valores
«0» & «1». Por defecto «0».

«0» - En caso de aparicion de un error el UP va a dejar el valor de posicién del accionamiento, el valor de la
salida anéloga, el estado de relé en tal estado que habia inmediatamente antes de detectar el error. Al eliminar el
error el UP va a seguir funcionando automaticamente.
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«1» - En caso de aparicion de un error el UP va a dejar el valor de posicion del accionamiento, el valor de la
salida anéloga, el estado de relé en tal estado que habia inmediatamente antes de detectar el error. Para seguir
trabajando con el UP sera necesario quitar la presion y recuperar la tension de alimentacion con una pausa no

inferior de 5 segundos.

Régimen 8: Retraso de ajuste de la nueva posicion

T
a1 13
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Durante la conmutacion del accionamiento en una nueva posicion, dentro del tiempo «Retraso de ajuste de la
nueva posiciony, el UP va a modificar la posicion medida por la nueva. Puede tomar los valores desde 0.2 hasta 25.0

segundos. Por defecto es de 1.0 segundo.
Régimen 9: Direccion de rotacion del selsyn transmisor

[ -
o L el

?

o | M—— o>

0 - invertida (en el sentido de las agujas del reloj)
1 —directa (en sentido inverso de las agujas del reloj)
Por defecto es 1.

Régimen 10: Umbral de relé a la disminucion
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El relé a la disminucion va a accionar con el valor de la posicion del sensor que es igual o inferior que el
umbral establecido. Puede tomar los valores desde -99 hasta 99 para los tipos de sensores 0,1,3,4,5,6. Para el
tipo de sensor 2 es desde 0 hasta 359. Por defecto ver la tabla B.1.
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Régimen 11: Umbral de relé a la superacion

T _ parpadea
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El relé a la superacion va a accionar con el valor de la posicion del sensor que es igual o superior que el
umbral establecido. Puede tomar los valores desde -99 hasta 99 para los tipos de sensores 0,1,3,4,5,6. Para el
tipo de sensor 2 es desde 0 hasta 359. Por defecto ver la tabla B.1.

Régimen 12: Tiempo de accionamiento del relé «Conmutacion hacia abajo»

F
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i ?‘\parpadea

El «Tiempo de accionamiento del relé «Conmutacion hacia abajo»» es el tiempo al que va a accionar el relé
durante conmutacién del sensor en la posicién con el numero mas alto. El parametro se debe encontrar dentro de

los limites desde 0.1 hasta 25.0 segundos. Por defecto es de 1.0 segundo.

Régimen 13: Tiempo de accionamiento del relé «Conmutacion hacia arriba»

T -parpadea
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EI 1
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[=Re=

El «Tiempo de accionamiento del relé «Conmutacion hacia arriba» es el tiempo al que va a accionar el relé
durante conmutacion del sensor en la posicion con el nimero mas bajo. El parametro se debe encontrar dentro de
los limites desde 0.1 hasta 25.0 segundos. Por defecto es de 1.0 segundo.

jAtencion! Los parametros «Tiempo de accionamiento del relé «Conmutacién hacia abajo» y el «Tiempo de
accionamiento del relé «Conmutacion «hacia arriba» para el funcionamiento correcto es necesario seleccionar
inferior que el tiempo de conmutacién del accionamiento desde una posicion a la otra.
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Régimen 14: Tipo de la salida analoga
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«Tipo de la salida analoga» 0 - desconectado o no disponible
1--5mA-+5mA
2-0mA-+5mA
3-0mA-+20 mA
4 - +4 mA - +20 mA
Por defecto es de 0 (desconectado).

Régimen 15: Numero del dispositivo en la red
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«Numero del dispositivo en la red» puede tomar los valores desde 1 hasta 255. Por defecto es de 255.

Régimen 16: Codigo de la velocidad de transmision
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Valores posibles del «cddigo de la velocidad de transmision»: 0 — 1200 baudio; 1 — 2400 baudio; 2 — 4800
baudio; 3 — 9600 baudio; 4 — 19200 baudio; 5 — 28800 baudio; 6 — 38400 baudio; 7 — 57600 baudio; 8 — 115200
baudio. Por defecto el «Cddigo de la velocidad de transmision» 3 — 9600 baudio;
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Régimen 17: Prohibicion de la indicacion de transmision de datos segun RS-485

'
A |

Puede tomar los valores 0 6 1:

0 - la indicacion de transmision de los datos segun RS485 esta permitida;
1 - la indicacién de transmision de los datos seguin RS485 esta prohibida;

Por defecto es de 1.

Régimen 18: Correccion por los puntos
De abajo arriba
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De arriba abajo
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El régimen «Correccién por los puntos» permite dar a cada posicién del conmutador el valor realmente
medido por el UP para esta posicion del conmutador.

Para eliminar los juegos del mecanismo (s6lo para el selsyn transmisor), Usted puede dar diferentes valores
de la tabla para modificar la posicion del regulador de abajo arriba (desde el nimero de la posicién inferior hacia la
superior) y de arriba abajo (desde el nimero de la posicion superior hacia la inferior). La tabla de arriba abajo se
aplica solo para el selsyn transmisor.
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La entrada al régimen de correccion: al mismo tiempo la presion «de larga duracion» «1» y «|», con esto el
simbolo «dos fajas: inferior y media» (Tabla de abajo arriba ) o «dos fajas: superior y media» (Tabla de arriba
abajo) va a parpadear. La salida del régimen de correccion es solo al mismo tiempo la presion «de larga duraciony»
«t» y «|». (En el régimen de correccion por los puntos no tendra lugar la salida del régimen «programacion» en
caso de ausencia de las presiones sobre los botones dentro de 2 minutos).

Presion «de corta duracion» «1» 0 «|» - modificar el nimero de la posicion.

La presion al mismo tiempo del boton «B» de «larga duracion» y el «1» - pasar a la correccion de la tabla de
abajo arriba. En este régimen durante la correccion del punto se conservan los valores para ambas tablas (de
arriba abajo y de abajo arriba).

La presion al mismo tiempo del boton «B» de «larga duracion» y el «|» - pasar a la correccion de la tabla de
arriba abajo. En este régimen durante la correccion del punto se conservan los valores solo para la tabla de abajo
arriba.

La presion del boton «B» «de larga duracion» va a dar al punto seleccionado el valor corriente y modificar el
punto corriente a una unidad de acuerdo con la direccion seleccionada.

Régimen 19: Contrasefia de entrada al régimen «programacion» (es disponible sélo en el régimen
«programacion»);
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La contrasefia se debe encontrar dentro de los limites desde -99 hasta 999. La contrasefia por defecto es
«123».
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ANEXO C

(de informacion)
Protocolo de transmision de los datos

En el UP esta realizado el protocolo de transmision de los datos MODBUS, el régimen RTU.

Formato de envio - 8 bit sin controlar la paridad.

Velocidad de transmisidén —1200 baudio; 2400 baudio; 4800 baudio; 9600 baudio; 19200 baudio; 28800
baudio; 38400 baudio; 57600 baudio; 115200 baudio. Por defecto la velocidad de transmision es de 9600 baudio;

El numero del UP en la red se da por el consumidor dentro de la banda desde 1 hasta 255. Por defecto el
numero del UP en la red es de 255.

Funciones MODBUS soportadas por los datos del UP:

Funcion 1 — lectura del estado del relé;

Funcion 3 — lectura de los registros de ajustes (4 celdas);

Funcion 4 — lectura de los registros de entrada (3 celdas);
Funcion 6 — ajuste del registro Unico de ajustes (4 celdas).

Funcién 1 esta destinada para definir el estado de los relés incorporados en el UP. Formato de pedido para la
funcion 1:

S 0 START LENGTH CRC
LAVE 1
donde SLAVE direccién del UP pedido (1 byte);
01 codigo de la funcion (1 byte);
START direccién del comienzo de los datos pedidos (2 bytes, superior, luego inferior);
LENGTH numero de los datos pedidos (2 bytes, superior, luego inferior);
CRC codigo de control ciclico (2 bytes, superior, luego inferior).

El UP va a responder solo en tal caso si START = 0000h, y LENGTH = 0006h. Si START y(o) LENGTH se
diferencian de los arriba indicados, el UP va a emitir la exclusion (ver exclusiones).
Formato de respuesta para la funcion 1:

| SLAVE | 01 | 01 | DATA | CRC |
donde SLAVE direccién del UP respondido (1 byte);
01 codigo de la funcion (1 byte);
01 numero de los bytes de datos transmitidos (1 byte);
DATA bytes del estado del relé, donde:

bit 0 — el estado de relé «Limite inferior alcanzado» (K4);
bit 1 — el estado de relé «Limite superior alcanzado» (K1);
bit 2 — el estado de relé «Disminucion del umbral dado» (K3);
bit 3 — el estado de relé «Superacidn del umbral dado» (K2);
bit 4 — el estado de relé «Conmutacién hacia abajo» (K5);
bit 5 — el estado de relé «Conmutacidn hacia arriba» (K6);
los demas bits siempre son iguales a «0»;
CRC codigo de control ciclico (2 bytes, superior, luego inferior).
En el campo DATA, si el bit esta ajustado, esto significa que el relé correspondiente esta conectado.

Funcion 3 esta destinada para definir los ajustes (el ajuste) para este UP. Formato de pedido para la funcién
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| SLAVE | 03 | START \ LENGTH \ CRC \

donde SLAVE direccidn del UP pedido (1 byte);

03 codigo de la funcion (1 byte);

START direccién del comienzo de los datos pedidos (2 bytes, superior, luego inferior);
LENGTH numero de los datos pedidos (2 bytes, superior, luego inferior);

CRC codigo de control ciclico (2 bytes, superior, luego inferior).

START y LENGTH se deben encontrar dentro de las bandas, de acuerdo con la tabla B.1 caso contrario el

UP emite la exclusion.

Durante el pedido START = 5000h, LENGTH = 0008h de la palabra, el UP da su nombre (cédigos KOI8-R) y

el nimero de la version de software. Si START es igual a 5000h, y LENGTH con esto no es igual a 0008h de la
palabra, el UP emite la exclusién.

Formato de respuesta para la funcion 3:

| SLAVE | 03 | BYTES | DATA | CRC |
donde SLAVE direccién del UP respondido (1 byte);
03 codigo de la funcion (1 byte);
BYTES numero de los bytes de datos transmitidos (1 byte);
DATA... datos propios destinados para la transmision;
CRC codigo de control ciclico (2 bytes, superior, luego inferior).

La particularidad de esta orden es que se piden los datos de dos bytes (PALABRAS). En la respuesta sigue

siempre, primero, el byte superior, luego el byte inferior. Luego se muestra la Tabla C.1 en la que se unifican todos
los datos posibles pedidos con sus direcciones y longitudes.

Tabla C.1
Direccion del Longitud de los
Nombre de los datos comienzo de los datos, datos, de las
de la palabra palabras
Caodigo de brillo 0000h 0001h
Tipo de sensor 0001h 0001h
Numero de la posicién inicial 0002h 0001h
NUmero de la posicion final 0003h 0001h
\'/allolr de la sefial de entrada que corresponde al nimero de la posicién 0004h 0001h
inicial del sensor
Vglor de la sefial de entrada que corresponde al nimero de la posicion 0005h 0001h
final del sensor
Funcionamiento del UP en caso de aparecer una situacion con error 0006h 0001h
Retraso de ajuste de la nueva posicién 0007h 0001h
Direccion de rotacién del selsyn transmisor 0008h 0001h
Umbral de relé a la disminucion 000%9h 0001h
Umbral de relé a la superacion 000Ah 0001h
Tiempo de gtcmona'mlentcl) del relé 000Bh 0001h
«Conmutacion hacia abajo»
Tiempo de z'apclona'mlen'to del relé 000Ch 0001h
«Conmutacion hacia arriba»
Tipo de la salida anéloga 000Dh 0001h
Codigo de la velocidad de transmisién, nimero del UP en la red 000Eh 0001h
Prohibicion de la indicacion de transmision de datos segun RS485 000Fh 0001h
NUmero de serie del dispositivo 3003h 0002h
Nombre del UP, nimero de la version 5000h 0008h
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ilmportante!

Durante la modificacion de los parametros: «Tipo de sensor», «NUmero de la posicion inicial», «Nimero de la
posicion final», «Valor de la sefial de entrada que corresponde al nimero de la posicion inicial del sensor», «Valor
de la sefal de entrada que corresponde al nimero de la posicidn final del sensor», «Direccién de rotacion del
selsyn transmisor» tendra lugar el recalculo lineal de las tablas interiores, de acuerdo con la posicion inicial, la
posicion final y los valores dados que corresponden a las posiciones inicial y final. Con esto las tablas para las
direcciones de conmutacién de abajo arriba y de arriba abajo llegan a ser iguales (ver Régimen 18 anexo B)

«Cddigo de brilloy - segun direccién 0000h byte superior — Cédigo de brillo. El codigo de brillo es un numero desde
0 hasta 31, siendo que 0 es la ausencia de luminiscencia del indicador, 31 - brillo maximo. Por defecto es de 31.

«Cadigo de brillo» - segun direccion 0050h palabra — codigo de brillo. El codigo de brillo es un numero desde 0
hasta 31, siendo que 0 es la ausencia de luminiscencia del indicador, 31 — brillo maximo. Se usan los siguientes valores:
11 — gradacion 0; 15 — gradacion 1; 21 — gradacién 2; 31 — gradacion 3. Por defecto 31.

El «Tipo de sensor» es el pardmetro representado con el codigo binario adicional, puede tomar los valores:
0 — sensor resistivo;

1 — selsyn transmisor;

2 - selsyn transmisor (representacion en los grados);

3 — sensor de corriente;

4 — [1N9256 en el régimen «grupo de contacto»

5 - [1MN9256 en el régimen de codificador rotatorio BCD (el contacto directo - cerrado es «1»)

6 - [1M9256 en el régimen de codificador rotatorio BCD (el contacto inverso - cerrado es «0»)

Durante la modificacion del tipo de sensor los siguientes parametros se establecen de acuerdo con la tabla B.1.

El «NUmero de la posicion inicial» puede tomar el valor desde -99 hasta 99. EI «NUmero de la posicion inicial»
se debe distinguir del «NUmero de la posicion final». Ademas, la diferencia entre estos nimeros debe ser no
superior de 100. Para el tipo de sensor 2 el «Numero de la posicion inicial» siempre es igual a 0. Por defecto ver la
tabla B.1.

El «Numero de la posicién final» puede tomar el valor desde -99 hasta 99. El «<Numero de la posicién final» se
debe distinguir del «NUmero de la posicién inicial». Ademas, la diferencia entre estos numeros debe ser no
superior de 100. Para el tipo de sensor 2 el «NUmero de la posicién inicial» es siempre igual a 359. Por defecto ver
la tabla B.1.

El nimero de posiciones se distingue del nimero de la posicién final. Por ejemplo, si el nimero de la posicidn
final es 19, y el niumero de la posicién inicial es 0, entonces el numero de posiciones es 20.

«Valor de la sefial de entrada que corresponde al nimero de la posicion inicial del sensor»

Puede tomar el valor segun el tipo de sensor:

- para el selsyn transmisor muestra el angulo de giro en las porciones décimas desde 0 hasta 3590;
- para el sensor resistivo la resistencia en las porciones décimas de Ohm (desde 0 hasta 9990);

- para el sensor de corriente en los microamperios (desde 0 hasta 20000);

- para el [iM9265 en el régimen «grupo de contacto» es desde 1 hasta 98;
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- para el [i9265 en el régimen de codificador rotatorio BCD es desde 0 hasta 99.
Por defecto ver la tabla B.1.
«Valor de la sefial de entrada que corresponde al nimero de la posicion final»

Puede tomar el valor segun el tipo de sensor:

- para el selsyn transmisor muestra el angulo de giro en las porciones décimas desde 0 hasta 3590;
- para el sensor resistivo la resistencia en las porciones décimas de Ohm (desde 0 hasta 9990);

- para el sensor de corriente en los microamperios (desde 0 hasta 20000 );

- para el [1M9265 en el régimen «grupo de contacto» es desde 1 hasta 98;

- para el [i9265 en el régimen de codificador rotatorio BCD es desde 0 hasta 99.

Por defecto ver la tabla B.1.

Para el tipo de sensor 2 el «Valor de la sefial de entrada, que corresponde a la posicion final» siempre es
igual a 3590 y no participa en el calculo del angulo. Para el tipo de sensor 2 se puede dar sélo el «valor de la sefal
de entrada, que corresponde a la posicion inicial» de hecho la desviacion.

El' «Funcionamiento del UP en caso de aparecer una situacion con error» es un parametro que esta
representado con el cddigo binario adicional y puede tomar los valores «0» 6 «1». Por defecto es de 0.

«0» - En caso de aparicion de un error el UP va a dejar: los valores de posicion del accionamiento, el valor de
la salida analoga, el estado de relé, en tal estado que habia inmediatamente antes de detectar el error. Al eliminar
el error el UP va a seguir funcionando automaticamente.

«1» - En caso de aparicion de un error el UP va a dejar el valor de posicidn del accionamiento, el valor de la
salida anéloga, el estado de relé en tal estado que habia inmediatamente antes de detectar el error. Para seguir
trabajando con el UP serd necesario quitar la presion y recuperar la tension de alimentacion con una pausa no
inferior de 5 segundos.

El «Retraso de ajuste de la nueva posicidn» es un parametro que esta representado con el codigo binario
adicional y puede tomar los valores desde 2 hasta 250, lo que corresponde desde 0.2 hasta 25.0 segundos.

Durante la conmutacion del accionamiento en una nueva posicién, dentro del tiempo de «Retraso de ajuste de la
nueva posicidny, el UP va a madificar la posicion medida por la nueva. Por defecto es de 10, lo que corresponde a
1.0 segundo.

«Direccidn de rotacion del selsyn transmisor» - por defecto es de 1;
0 — invertida (en el sentido de las agujas del reloj);
1 —directa (en sentido inverso de las agujas del reloj).

El «Umbral de relé a la disminucién» es un pardmetro que esta representado con el codigo binario adicional y
se debe encontrar dentro de los limites desde -99 hasta 99 para los tipos de sensores 0,1,3,4,5,6 y desde 0 hasta
359 para el tipo de sensor 2. El relé a la disminucion va a accionar con el valor de la posicion del sensor que es
igual o inferior que el umbral establecido. Por defecto ver la tabla B.1.

El «Umbral de relé a la superacion» es un parametro que esta representado con el codigo binario adicional y
se debe encontrar dentro de los limites desde -99 hasta 99 para los tipos de sensores 0,1,3,4,5,6 y desde 0 hasta
359 para el tipo de sensor 2. El relé a la superacion va a accionar con el valor de la posicion del sensor que es
igual o superior que el umbral establecido. Por defecto ver la tabla B.1.

El «Tiempo de accionamiento del relé «Conmutacién hacia abajo» es un tiempo en las porciones décimas del
segundo, al que va a accionar el relé durante la conmutacién del sensor a un grado mas bajo. El parametro esta
representado con el codigo binario adicional y se debe encontrar dentro de los limites desde 1 hasta 250. (1 es 0.1
de segundo, 250 son 25 segundos). Por defecto es de 10, lo que corresponde a 1.0 segundo.
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El «Tiempo de accionamiento del relé «Conmutacion hacia arriba» es un tiempo en las porciones décimas del
segundo, al que va a accionar el relé durante la conmutacion del sensor a un grado mas alto. El parametro esta
representado con el codigo binario adicional y se debe encontrar dentro de los limites desde 1 hasta 250. (1 es 0.1
de segundo, 250 son 25 segundos). Por defecto es de 10, lo que corresponde a 1.0 segundo.

jAtencion! Los pardmetros «Tiempo de accionamiento del relé «Conmutacion «hacia abajo» y el «Tiempo de
accionamiento del relé «Conmutacion «hacia arriba» para el funcionamiento correcto es necesario seleccionar
inferior que el tiempo de conmutacidn del accionamiento desde una posicién a la otra.

«Tipo de la salida analoga» 0 - desconectado o no disponible
1--5mA-+5mA
2-0mA-+5mA
3-0mA-+20 mA
4 - +4 mA - +20 mA

El «Tipo de la salida analoga» por defecto es igual a 0.

El «Codigo de la velocidad de transmision» y el «El nimero del UP en la red» son dos bytes funcionalmente
diferentes, reducidos en una PALABRA para la reduccién de longitud de los datos pedidos. En la palabra el byte
superior es el cadigo de la velocidad de transmisidn, inferior es el numero del UP en la red. Valores posibles del
codigo de velocidad: 0 — 1200 baudio; 1 — 2400 baudio; 2 — 4800 baudio; 3 — 9600 baudio; 4 — 19200 baudio; 5 —
28800 baudio; 6 — 38400 baudio; 7 — 57600 baudio; 8 — 115200 baudio. Por defecto el cddigo de la velocidad de
transmision 3 — 9600 baudio; El nimero del UP en la red es 255, si durante el pedido no esta estipulado otro.

«Prohibicidn de la indicacion de transmision de datos segun RS485» - por defecto es de 0.

Puede tomar los valores 0 ¢ 1:

0 - la indicacion de transmision de los datos segun RS485 esta permitida;
1 - la indicacion de transmision de los datos segun RS485 esta prohibida;

«Numero de serie del dispositivo» formato unsigned long. (disponible comenzando desde el 1 de junio de
2015)

3003h - Parte inferior del nimero de serie del dispositivo;

3004h - Parte superior del numero de serie del dispositivo.

En la direccion 5000h se puede contar el «Nombre del UP y el niumero de la versiony, la longitud de los datos
es igual a 0008h.

«Nombre del UP, numero de la version» — Formato siguiente (por bytes) —
Hasta el punto «Nombre del UP»:

codigos KOI8-R - Y(OF5h); M(OFOh); 9(039h); 2(032h); 5(035h); 6(036h);
Punto .(02Eh)

Después del punto

«NUumero de la version»:

codigos KOI8-R -0(030h); 1(031h);

Los bytes que no se usan, se llenan con el simbolo de espacio (020h).

Funcion 4 esta destinada para definir el tipo del UP pedido y obtener el cddigo que corresponde a la sefial de
entrada emitida. Formato de pedido para la funcion 4:

| SLAVE | 04 | START | LENGTH | CRC |
donde SLAVE direccién del UP pedido (1 byte);
04 codigo de la funcion (1 byte);
START direccion del comienzo de los datos pedidos (2 bytes, superior, luego inferior);
LENGTH numero de los datos pedidos (2 bytes, superior, luego inferior);
CRC codigo de control ciclico (2 bytes, superior, luego inferior).

El UP va a responder solo en tal caso si START se encuentra dentro de la banda desde 0000h hasta 0001h, y
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LENGTH - desde 0001h hasta 0002h. Con esto se debe tomar en consideracion lo siguiente: START + LENGTH
no deben superar 0002h. Si START y(o) LENGTH se encuentran fuera de las bandas indicadas, el UP emite la
exclusion.

Formato de respuesta para la funcion 4:

| SLAVE | 04 | BYTES | DATA... | CRC |
donde SLAVE direccién del UP respondido (1 byte);
04 codigo de la funcion (1 byte);
BYTES numero de los bytes de datos transmitidos (1 byte);
DATA... datos propios destinados para la transmision;
CRC codigo de control ciclico (2 bytes, superior, luego inferior).

La particularidad de esta orden es que se piden los datos de dos bytes (PALABRAS). En la respuesta siempre
habra, primero, el byte superior, luego el byte inferior. A continuacion se muestra la Tabla C.2, en la que se unen
todos los datos posibles pedidos con sus direcciones y longitudes.

Tabla C.2
Direccion del Longitud
Nombre de los datos comienzo de los datos, de los datos, de
de la palabra las palabras
Numero _de posicion del 0000h 0001h
sensor del accionamiento
Caodigo del error 0001h 0002h

El «NUmero de posicion del sensor del accionamiento» puede tomar los valores desde -99 hasta 99 para los
tipos de sensores 0,1,3 y desde 0 hasta 359 para el tipo de sensor 2. Los datos estan representados con el cddigo
binario adicional.

«Cadigo del error»:

bit 1 - la tension en las entradas C1y C2 es inferior a 40 % de la tension nominal de alimentacion del selsyn
transmisor;

bit 2 — esta ausente la corriente en el devanado de excitacion (sélo con la alimentacion del selsyn transmisor
del UP);

bit 3 — el sensor de posicion se encuentra en una zona indefinida (sélo para los sensores resistivo, de
corriente o [119256).

bit 4 — el [1M9256 no esta detectado (durante el funcionamiento con [1119256)
Los demas bits son iguales a «0».

Funcién 6 esta destinada para la programacion a distancia de los regimenes de funcionamiento del UP.
Formato de pedido para la funcién 6:

| SLAVE | 06 | START | DATA | CRC
donde SLAVE direccién del UP pedido (1 byte);
06 codigo de la funcion (1 byte);
START direccidn del registro que participa en la transmision (2 bytes, superior, luego inferior);
DATA datos que se graban en el registro (2 bytes, superior, luego inferior);
CRC codigo de control ciclico (2 bytes, superior, luego inferior).

START puede tomar los valores de acuerdo con la tabla C.3, caso contrario el UP emite la exclusion.

Hoja

YIAMA.411600.077 ME

36

Mod/| Hoja No. de doc. Firma | Fecha

No. de invent.del orig Firma y fecha Envezdelnimerodeinvel - Ng_de invent.del orig Firma y fecha




Formato de respuesta para la funcion 6:

| SLAVE | 06 \ START \ DATA \ CRC \

donde

SLAVE direccién del UP pedido (1 byte);

START direccion del registro que participa en la transmision (2 bytes, superior, luego inferior);

DATA datos que se graban en el registro (2 bytes, superior, luego inferior);

CRC codigo de control ciclico (2 bytes, superior, luego inferior).

Tabla C.3

Direccion del Longitud de los
Nombre de los datos comienzo de los datos, de las
datos, de la palabra palabras

Cddigo de brillo 0000h 0001h
Tipo de sensor 0001h 0001h
Numero de la posicion inicial 0002h 0001h
NUmero de la posicion final 0003h 0001h
Valor de !a. :,ser)all Qe entrada que corresponde al numero 0004h 0001h
de la posicion inicial del sensor
Valor de !a_§engl de entrada que corresponde al nimero 0005h 0001h
de la posicién final del sensor
F'uncn_)pam|ento del UP en caso de aparecer una 0006h 0001h
situacion con error
Retraso de ajuste de la nueva posicion 0007h 0001h
Direccidn de rotacion del selsyn transmisor 0008h 0001h
Umbral de relé a la disminucion 0009h 0001h
Umbral de relé a la superacion 000Ah 0001h
Tiempo de grcmona.mlent(.) del relé 000Bh 0001h
«Conmutacion hacia abajo»
Tiempo de gfzmona.mlenfro del relé 000Ch 0001h
«Conmutacion hacia arriba»
Tipo de la salida anéloga 000Dh 0001h
Cadigo de la velocidad de transmision, niumero del UP 000Eh 0001h
enlared
Proh|b|0|on de la indicacion de transmision de datos 000Fh 0001h
segun RS485
Reqgistro de érdenes 1000h 0001h

El destino de los registros es lo mismo como en la funcién 3.

En los UP producidos hasta el 1 de junio de 2015 durante grabacidn de los registros segun direcciones
desde 0000h hasta 000Fh, los nuevos datos se almacenan en el bufer. El almacenamiento de los datos en la
memoria de acceso aleatorio no volatil tiene lugar durante grabar en el Registro de 6rdenes (direccion 1000h) la
palabra 55AAh.

Comenzando desde el 1 de junio de 2015 los nuevos datos se almacenan en la memoria de acceso
aleatorio no volatil de inmediato, de hecho no hace falta usar el registro de orden para almacenar los datos
en la memoria de acceso aleatorio no volatil. Para apoyar la compatibilidad de software la grabacion en el
Registro de ordenes es posible pero no lleva a ningunas modificaciones.

El UP apoya la grabacion de amplia radiodifusion segun funcion 06.
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Exclusiones.

Si durante el tiempo de funcionamiento se detecta un error en el campo CRC, el UP no emite la respuesta.

El UP apoya las siguientes exclusiones:

Caodigo Descrincié
de esxclusion escripcion
01 Cadigo de la funcion incorrecto
02 Direccion de los datos incorrecto
03 Datos incorrectos
06 UP ocupado
Formato de la respuesta de exclusion:
| SLAVE | 0x80|CMD | Code | CRC
donde
SLAVE direccién del UP pedido (1 byte);
0x80|CMD codigo de la funcién que detectd el error con el byte superior
establecido (1 byte);
Code codigo de exclusion (1 byte);
CRC codigo de control ciclico (2 bytes, superior, luego inferior).
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ANEXO D

(de informacion)

Dimensiones exteriores y de instalacion y marcacion del cuadro para la fijacion del UP

A

> . b R
Variante Altura, Anchura, Longitud
de la ejecucion mm mm (),
constructiva H h B b mm
E 98 96 98 96 138
P 120 120 138

Figura D.1 — Dimensiones exteriores del UP

A

91 (110)

A

A\ 4

91 (110)

Observacion — Sin los paréntesis estan indicadas las dimensiones para la fijacién del UP de la ejecucién
constructiva E, en los paréntesis — para la fijacion del UP de la ejecucién constructiva P

Figura D.2 — Marcacion del cuadro para la fijacién del UP
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ANEXO E
(recomendado)
Designacion del UP durante el pedido

Durante el pedido y en la documentacién de otra produccion en la que el UP se puede aplicar, es necesario
indicar: el tipo y la ejecucion constructiva del UP, el cddigo digital que determina la entrada (tipos de los sensores
con los que puede funcionar el UP dado), la disponibilidad o no disponibilidad del puerto RS-485, la disponibilidad o
no disponibilidad del relé, la disponibilidad o no disponibilidad de la salida anéloga, la variante de alimentacion del
UP, el color de indicacion, la disponibilidad del selsyn transmisor y la variante de su alimentacion.

El cddigo digital se indica convencionalmente de acuerdo con el ejemplo del pedido que se muestra mas bajo:

Y9256 X X X X X X X X
Tension de alimentacion del selsyn transmisor
Para los codigos de entrada «1s, «3», «7n:
0 — de la fuente exterior de la tension ~110 V 50 Hz;
1 - del Y9256 de |a tension ~ 24 V 50 Hz;
2 - de la fuente exterior, el valor de la tension es necesario indicar durante
el pedido desde 12 V hasta 250 V 50 Hz;
Para los codigos de entrada «2w, «ds, «5s, whs:
Siempre es 0.

Color de indicacion
3 —verde; K - rojo; ¥ - amarillo.

Alimentacion

1 - de la fuente de alimentacién de la corriente alterna 220 V £ 10 % 50 Hz;

2 - de Ia fuente de alimentacion de la corriente alterna desde 85 V hasta 264 V 50
Hz o de la fuente de alimentacion de la corriente continua desde 120 hasta 300 V;
3 - de la fuente de alimentacion de la corriente continua desde 18 hasta 36 V;

4 - de la fuente de alimentacion de la corriente alterna de 110 V £ 10 % 50 Hz;

Salida analoga

0 - la salida analoga no es disponible;

1 - (En el Y9256 la salida analoga es universal. El
tipo de la salida analoga se puede seleccionar
inmediatamente en el objeto de la serie: 0-5, 15, 4-20,
0-20 mA.)

Relées
0 - no son disponibles; 1 - son disponibles'™

Puerto RS-485
0 - no es disponible; 1 - es disponible

Entrada

1 - sensor resistivo, sensor de comriente, selsyn transmisor, [IN9256;%
2 - solo el sensor resistivo;

3 - solo el selsyn transmisor;

4 - 56lo el sensor de comiente;

5 - sensor resistivo y sensor de corriente;

f — sdlo [IN9256 sensor de posiciones (codificador rotatorio);®

T - sensor resistivo, sensor de cormriente, selsyn transmisor

Ejecucion constructiva
E - panel frontal 96 x 96; P - panel frontal 120 x 120

*Observaciones
(1) - La ejecucion con el relé supone la disponibilidad de 6 relés

relé de alcance de los valores limite — 2 un.

relé de alcance de los valores establecidos (blogueo) - 2 un.

relé de superacion o disminucion de la posicion del accionamiento a un paso - 2 un.
(2) el sensor [1M9256-1 forma parte del juego
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Comenzando desde el 1 de junio de 2015, si es necesario efectuar la alimentacion del selsyn transmisor
desde el UP, entonces se puede usar los UP con los codigos de alimentacion 1, 2, 3, 4.

Un ejemplo de codigo durante el pedido del UP de la ejecucion constructiva P, destinado para el
funcionamiento con el sensor resistivo, sensor de corriente, selsyn transmisor. Con esto en el dispositivo esta
disponible el puerto RS-485, los relés incorporados, la salida analoga, la alimentacién del UP se efectia desde la
fuente de tension de la corriente alterna de 220 V o de la tension de la corriente continua de 220 V, el color de
indicacion es verde, la alimentacidn del selsyn transmisor se efectia desde el UP: YI19256P 7111231.

Un ejemplo de cddigo durante el pedido del UP de la ejecucion constructiva E, destinado para el
funcionamiento con el sensor resistivo, sensor de corriente, selsyn transmisor. Con esto esta disponible el puerto
RS-485, los relés incorporados, la salida analoga, la alimentacion del UP se efectla desde la fuente de tensién de
la corriente alterna de 220 V o de la tension de la corriente continua de 220 V, el color de indicacion es rojo, la
alimentacion del selsyn transmisor se efectua de la fuente exterior de 110 V: YM9256E 71112K0-110B.

Segun pedido del consumidor en el juego de entrega se puede incorporar la unidad de alimentacion exterior
para el selsyn transmisor: BP220/24 o BP220/110.

La alimentacion de BP220/24 y BP220/110 se efectla desde la fuente de tensién de la corriente alterna de
220 V£10 % con la frecuencia de 50 Hz. La tension de salida del BP220/24 es igual a 24+3,6V de la tension de la
corriente alterna con la frecuencia de 50 Hz, con la corriente no superior de 125 mA. La tension de salida del
BP220/110 es igual a 110£16,5V de la tensién de la corriente alterna con la frecuencia de 50 Hz, con la corriente
no superior de 450 mA. EI BP220/110 puede al mismo tiempo suministrar la alimentacion a un selsyn transmisor y
a un YI19256 (ejecucion con la alimentacion de 110 V de la tension de la corriente alterna).

Para trabajar con los accionamientos que tienen el “gr¥llo de contacto” en el que el numero de los contactos
corresponde al numero de posiciones, en el juego de entrega se puede incluir el sensor Y19256.

An 9256 -X

Tipo
1 - alimentacion desde el YN9256("
2 - alimentacion exterior de 24 V de la corriente continua?

* Observacion

(" EI 1N9256-1 se conecta inmediatamente al
YM9256. En este caso el nimero de las posiciones controladas esta con ayuda de un YM9256 y un
[An9256-1:
con los accionamientos con la salida BCD hasta 100 (0 - 99) con los accionamientos que tienen el
grupo de contacto que corresponde al niumero de posiciones del accionamiento hasta 14 inclusive. El
[N9256-1 no tiene la indicacion incorporada

@ EI [N9256-2 se pueden usar como los dispositivos individuales para transmitir la informacion en el
sistema de telemecanica por el RS485. También, con la seleccion de esta variante, durante el uso con
los accionamientos que tienen el grupo de contacto en el que el nimero de contactos corresponde al
nimero de posiciones del accionamiento, es posible conectar a un ¥M9256 hasta siete IN9256-2. En
este caso el numero de las posiciones controladas con ayuda de un Y9256 y de siete [1M9256-2 es
hasta 98 inclusive. EI IM9256-2 tiene la indicacién incorporada.
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